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Le colocaron dos placaso324-056 centradas en los
laterales y en ellas las dos ultimas ruedas.




Insertaron placasy pusieron las cintas en las ruedas.

N )

* Unade las placas fue puesta sobre ~ ~ . '
la base , encima de otros soportes. _{__‘ — e S
» NOTA: (Los chicos tuvieron un :

percance con la placa superiory
necesitaron poner soportes extras)

* Luego se coloco la placa de las
pilas debajo de la base.






Robot en la pista

* Los productores, (que fueron 4)
hicieron una pista con una base
blanca y una linea en el centro con
cinta negra, para que el robot
pudiera seguirla con las ordenes . ——
que le asigno nuestro =
programador.




Robot en movimiento. y

» Nuestro robot tubo un pequefio P
percance. Lo que sucedio fue que i N
el sensor que tenia que leer la cinta s
negra quedo un poco mas arriba de
lo que tendria que quedar, por lo
cual no podia captar bien la linea
que tenia que seguir.

 Intentamos arreglarlo pero lo que
paso fue lo siguiente.
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